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Beschreibung

Die Servopositionierregler der Reihe ARS 2000
(Anreih-Servo 2. Generation) sind intelligente
AC-Servopositionierregler mit umfangreichen
Parametrierméglichkeiten und  Erweiterungs-
optionen. Sie lassen sich dadurch flexibel an
eine Vielzahl verschiedenartiger Anwendungs-
maoglichkeiten anpassen.

Die Servopositionierregler der Reihe ARS 2100
beinhalten Typen mit einphasiger, die Reihe
ARS 2300 Typen mit dreiphasiger Einspeisung.

Punkt-zu-Punkt-Positionierungen oder Master-
Slave-Anwendungen sind ebenso einfach mog-
lich wie Mehrachssynchronisiertes Bahn-fahren.

Parametrier-/ Bediensoftware
metronix ServoCommander™

Integrierte Schnittstellen:
b CANopen Profil DSP 402
» R5232/R5485

b Ethernet

» USB

5D-Card

Universelle Geberauswertung

Mit einem Ubergeordneten Leitsystem kann Gber
die integrierte CAN-Schnittstelle oder verschie-
dene Feldbusmodule, wie z. B. PROFIBUS,
EtherCAT oder SERCOS, kommuniziert werden.

Die Servopositionierregler sind universell ein-
setzbar, da sie mit verschiedensten Geber-
systemen und Motoren betrieben werden kén-
nen.

Mit dem Parametriertool ~Metronix
ServoCommander™ ist eine einfache Bedie-
nung und Inbetriebnahme des

Servopositionierreglers  mdglich.  Graphische
Darstellungen und Piktogramme erlauben eine
intuitive Parametrierung.

Kormpakte Bauform mit integriertem EMV-Filter

Option: Funktionale Sicherheitsmodule

A

Aktiv regelnde PFC

1

Option: Technologiernodule

A

Ansteuerungvon Synchronmotoren,
Linearmatoren und Torquemctoren
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ARS 2000 (FS)

ARS 2000 FS - designed for Functional Safety

ARS 2100FS ARS 2300FS
1 100..230VAC 3% 230, 4B0VAD
] ]
ARSZ2102FS  ARSZI05FS  ARSZIOBFS ARS 2302 FS ARS 2305 FS ARS 2310 F§
IEEII'IIE'EA IEEII'II A ICDI‘I'C A IlIlIII'Itz'E"!l IEDI'I[ A ICDI‘IIZ 104

Universalle Motoransteuerung durch automatische
Mataridentifikation und Autatuning

Vo
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Ubersicht der Features
»  Kompakte Bauart
>  Ansteuerung verschiedener AC-Motoren
>  Universelles Geber-Interface
>  Feldbus- und Erweiterungsmodule
»  Vielzahl von on-board Schnittstellen
>  Motion Control
> Integrierte Ablaufsteuerung
»  Sicherheitsmodul FSM 2.0 STO
»  Standard FBA Modul (Feldbus Aktivierungs-Modul)
»  Power-Factor Control
» Interpolierte Mehrachsbewegung
»  Kommunikation und I/Os

»  Parametrierprogramm:
metronix ServoCommander™
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Features

Kompakte Bauart
» Kleinste Abmessungen
» Direkt aneinander anreihbar

» Volle Integration aller Komponenten fur
Controller- und Leistungsteil, einschlieBlich
Kommunikationsschnittstellen

» Integrierter Bremschopper
» Integrierte EMV-Filter

» Einhaltung der aktuellen CE- und EN-
Normen ohne zusétzliche externe MaBnah-
men

Ansteuerung verschiedener AC-Motoren

» Synchronmotoren

» Linearmotoren
» Torquemotoren Ansteusrung verschiedener Matoren
>

Asynchronmotoren

Universelles Geber-Interface

» Integrierte universelle Drehgeberauswer-
tung fur folgende Geber:

v Resolver, hohe Gite der Regelung
durch eine sehr hochwertige Sensorik

v Analoge und digitale Inkrementalgeber
mit/ohne Kommutierungssignalen

Y Hochauflésende Stegmann-
Inkrementalgeber, Absolutwertgeber
mit HIPERFACE

v Hochauflésende Heidenhain-
Inkrementalgeber, Absolutwertgeber
mit EnDat 2.1 und 2.2

PROFIBUS
SERCOS I
EtherCAT
MC 2000

Erweiterungs- und Feldbusmodule
Klemmenerweiterung EA88 Feldbus- und Erwsiterungsmodule
PROFIBUS-DP

SERCOS I

Ethernet

DeviceNet

EtherCAT

Y V V V VYV V V

Service flash module
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Features

Vielzahl von on-board Schnittstellen

>

CANopen
vy  Offene Schnittstelle nach CANopen

v  Protokoll gemaB der CANopen Stan-
dards
DS 301 und DSP 402

Y Enthélt ,Interpolated Position Mode* fur
Mehrachsanwendungen

Motion Control

>

A\

vV V. .V V V V V

Betrieb als Drehmoment-, Drehzahl- oder
Lageregler mit Drehmoment- oder Drehzahl-
begrenzung

Integrierte Positioniersteuerung

Zeitoptimiertes (Trapezform) oder ruckfreies
(S-Form) Positionieren

Absolute und relative Bewegungen

Punkt-zu-Punkt-Positionierung, mit und ohne
Uberschleifen

Drehzahl- und Winkelsynchronisierung
Elektronisches Getriebe

256 frei einstellbare Positionssatze
Vielfaltige Referenzfahrtmethoden
Fliegende Sage

CAM-Funktion

Optional: MC2000 Mehrachs-Motion Control-
ler

Integrierte Ablaufsteuerung

>

YV V V V

Automatische Abfolge von Positionssétzen
ohne Ubergeordnete Steuerung

Lineare und zyklische Positionssequenzen
Einstellbare Delayzeiten
Verzweigungen und Wartepositionen

Definierbare Stopppositionen fir unkritische
Haltepunkte

HEINRICH|LWOLF

Antriebs- und Steuerungstechnik GmbH & Co. KG

m W1

EEEEN

Encodar

Synchronisation einer Pick and Place Station

———

Fliegende Sige

Tel.
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Features

Sicherheitsmodul FSM 2.0 STO

» Erreicht in Maschinen STO (Safe Torque Off)
bis SIL3 gemaB EN 61800-5-2 bzw. Ple ge-
man EN 13849-1

Schutz gegen unerwarteten Anlauf
Zweikanalige Abschaltung der Endstufe REELEELES
Zertifiziert vom TOV

Reduzierung der externen Beschaltung (Netz-

und Motorschitz)
Hetz=chiitz oder
Kirzere Reaktionszeiten im Fehlerfall Slxhenin =ity

> Schnellerer Wiederanlauf, Zwischenkreis
bleibt geladen

YV V V V

Y

Standard FBA Modul (Feldbus Aktivierungsmodul)

» Ermoglicht das Aktivieren / Deaktivieren der
verschiedenen Feldbussysteme ohne
metronix ServoCommander™ Software

» Einstellung der Adressen zur Feldbus- N
Kommunikation ist je nach Feldbus-System
ohne metronix ServoCommander™ Software
moglich

» Einstellung der Baudraten zur Feldbuskom-
munikation ist je nach Feldbus-System ohne
metronix ServoCommander™ Software mag-
lich

Integrierte Power Factor Control (PFC)

» Integriert in der Reihe ARS 2102 und ARS 2105

»  Erfillung der Normen flr Netzoberschwingungen
(EN 61000-3-2) ohne externe Komponenten

> Geringste Verlustleistung (cosuo= 0,97 bei Nenn- ”“’”“"““x
betrieb)
Aktiv regelnde PFC-Stufe erzeugt 380 VDC

»  Sehr unempfindlich gegeniiber Netzspannungs-
schwankungen M

» 30 % hohere Drehzahlen erreichbar * Far ain Mat-Aus-Baschaliung max

dingubvaniszhe Tramrrg mitainem

Hairachiir guwilhriabstai wardun

»  Verwendung von Motoren mit héherer Drehmo-
mentkonstante bei gleicher Leistung

Sicherheitsfunktionen: Reduzierurg der sxternen Beschaltung
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Features

Interpolierende Mehrachsbewegung

HEINRICH

Antriebs- und Steuerungstechnik

WOLF

GmbH & Co. KG

Mit einer geeigneten Steuerung kann der ARS 2000,
z. B. Gber CANopen, SERCOS und EtherCAT Bahn-

fahrten mit Interpolation durchflhren.

A I = '
Dazu werden in einem festen Zeitraster Lagesollwerte I"'. - " it
von der Steuerung vorgegeben. Dazwischen interpoliert

der Servopositionierregler selbststandig die Datenwerte I".

zwischen zwei Stitzpunkten.

Kommunikation und I/Os

Frei programmierbare 1/Os

» Hochauflésender 16 Bit Analogeingang

> Tippbetrieb

» Einfache Ankopplung an eine Ubergeordnete Steu-
erung Uber I/O oder Feldbus

>

Serielle Kommunikation Gber USB 2.0, Ethernet,
RS232 und RS485

Parametrierprogramm
,Metronix ServoCommander™*

Einfachste Inbetriebnahme und Diagnose
Einstellung samtlicher Reglerparameter
4-Kanal-Oszilloskopfunktion
Mehrsprachig

YV V VY V

Interpolierends Mehmchsbsw=gung

e
R S i

A= L)

e

e | e Siu—

= Lo

| i SarvolCo man e e

| oot -

metronix SerroCommande ™

.|
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Allgemeine Daten

Bereich Werte
Zulassige Temperaturbereiche Lagertemperatur -25 °C bis +70 °C
0 °C bis +40 °C
Betriebstemperatur +40 °C bis +50 °C mit
Leistungsreduzierung 2,5% /K

Zulassige Aufstellnéhe Bis 2000 m Gber NN (gemaB EN 61800-5-1), 1000 m tGber NN mit Leistungsre-

duzierung
Luftfeuchtigkeit Rel. Luftfeuchte bis 90 %, nicht betauend
Schutzart IP20
Verschmutzungsklasse 1
CE-Konformitéat
Niederspannungsrichtlinie: EN 61800-5-1
EMV-Gesetz: EN 61 800-3
Stromoberschwingungen: EN 61 000-3-2
Zertifizierungen: UL in Vorbereitung
Eingange 10 x digital in (24 VDC)

3 x analog in (x 10 VDC, 2 x 10 Bit, 1 x 16 Bit)

4 x digital out (24 VDC)
Ausgénge 1 x digital out (24 VDC) fiir Haltebremse
2 x analog out (£ 10 VDC, 9 Bit)

Standard: USB 2.0, Ethernet, RS 232/RS 485, CAN-Bus (CANopen DSP 402)
Optional: EtherCAT, SERCOS II, PROFIBUS-DP, MC2000, Digitale Klemmen-
erweiterung EA88

(SERCOS I, Profinet, Ethernet/IP in Vorbereitung)

Universelles Geberinterface fir Motoren mit:

Resolver, Analoge und digitale Inkrementalgeber mit/ohne Kommutierungs-
signalen, SinCos-Geber (single/multiturn) mit HIPERFACE, hochauflésende
Heidenhain-Geber, Absolutwertgeber mit EnDat 2.1 und 2.2

Schnittstellen

Geberauswertung

Typenschliissel:
Am Beispiel des ARS 2305 FS

ARS -2 3 05 FS

—L Funktionale Sicherheit

Dauerstrom in Ampere
Netzanschluss:

1 = einphasig

3 = dreiphasig

2. Generation

Typbezeichnung

Tel. 04521-73952 HEINRICH WOLF GmbH & Co. KG | Réntgenstr. 1| D-23701 Eutin info@wolf-eutin.de
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Technische Daten:

Typ ARS 2102 FS ARS 2105 FS ARS 2108 FS
Versorgungsspannung 1x100 .. 230 V AC [+ 10%)]
Alternative DC-Einspeisung 60 ..380 VDC 60 ..320 VDC
Steuerspannung 24 V DC [+ 20%)]
Zwischenkreisspannung 360 .. 380 V DC bei aktiver PFC 310..320 VDC
Taktfrequenz 5 Va_r_iable Taktf.requenzen bis 20 kHz

aten flir den Betrieb an 1~ 230 V AC, 50 Hz
Nennausgangsleistung 0,5 kVA 1,0 kVA 1,5 kVA
Max. Ausgangsleistung fur 5s 1,0 kVA 2,0 kVA 3,0 kVA
Nennausgangsstrom 2,5 Astt 5 Astt 8 Asf
Max. Ausgangsstrom fiir 5s 5 Aef 10 Aeif 16 Aeif
Max. Ausgangsstrom fiir 0,5 s 10 Aest (for > 3Hz) 20 Aeit (for> 3Hz) " 32 Aeit (fer> 3Hz) "
Stromderating ab ... 12,5 kHz 12,5 kHz 10 kHz
Interner Bremswiderstand 60 Q 60 Q 37 Q
Dauer- / Impulsleistung 10W /2,8 kW 20W /2,8 KW 25 W /3,9 kW
Externer Bremswiderstand >50Q >50Q 225Q
Haltebremse 24V DC, max. 1 A
Zertifizierung UL in Vorbereitung
Abmessungen in mm (H x B x T)2) 200 x 54,5 x 200 mm 200 x 54,5 x 200 mm 200 x 54,5 x 200 mm
Gewicht 2,0 kg 2,1 kg 2,1 kg
Zubehoér: Leistungssteckersatz / Signalsteckersatz / Schirmklemme SK 14

1) Bei kleineren elektrischen Drehfrequenzen (fo) gelten kiirzere Zeiten
2) Ohne Montageplatte und Liifter
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Technische Daten:

Typ ARS 2302 FS ARS 2305 FS ARS 2310 FS
Versorgungsspannung 3x230..480 V AC [£10%)]
Alternative DC-Einspeisung 300..700V DC
Steuerspannung 24 V DC [+ 20%)]
Zwischenkreisspannung 560 V DC
Taktfrequenz 5 _ Variable Taktfrequenzen bis 16 kHz

aten flir Betrieb an 3 x 400 V AC, 50 Hz, fra = 5 kHz
Nennausgangsleistung 1,5 kVA 3,0 kVA 6,0 kKVA
Max. Ausgangsleistung fur 5s 3,0 kVA 6,0 kVA 12,0 kVA
Nennausgangsstrom 2,5 Acit 5 Aeif 10 Aett
Max. Ausgangsstrom fir 5 s 7,5 Aett 15 Aest 20 Aest
Max. Ausgangsstrom fiir 0,5 s 10 Aest (far > 3Hz) ! 20 Aeit (fer> 3Hz) " 40 Acrr (fer > 20Hz) "
Stromderating ab ... 12,5 kHz 8 kHz 5 kHz
Interner Bremswiderstand 68 Q
Dauer- / Impulsleistung 110 W/ 8,5 kW
Externer Bremswiderstand 260 Q
Haltebremse 24V DC,max.2A
Zertifizierung UL in Vorbereitung
Abmessungen in mm (H x B x T)2) 250 x 69 x 240
Gewicht 3,7 kg
Zubehoér: Leistungssteckersatz / Signalsteckersatz / Schirmklemme SK 14

1) Bei kleineren elektrischen Drehfrequenzen (fo) gelten kiirzere Zeiten
2) Ohne Montageplatte und Liifter
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Technische Daten:

Typ ARS 2320 ARS 2340
Versorgungsspannung 3x230..480 VAC £10 %
Alternative DC-Einspeisung 60 .. 700 VDC
Steuerspannung 24 V DC [+ 20%)]
Zwischenkreisspannung 560 V DC
Taktfrequenz 5 Varigble Tgktfrequenz bis 12,5 kHz

aten flir Betrieb an 3 x 400 V AC, 50 Hz
Nennausgangsleistung 12 kVA 20 kVA
Max. Ausgangsleistung fur 3 s 25 kVA 50 kVA
Nennausgangsstrom 20 Aeif 40 Asif
Max. Ausgangsstrom fiir 3 s 41 Aeif 70 Aeit
Stromderating ab ... 5 kHz 5 kHz
Interner Bremswiderstand 47 Q 23,5 Q
Dauer- / Impulsleistung 110 W /12 kW 220 W/ 23 kW
Externer Bremswiderstand 30 Q2 <Rext <100 Q 18 Q< Rext<75Q
Haltebremse 24V DC, max. 2 A
Zertifizierung UL in Vorbereitung
Abmessungen in mm (HxBxT) 2 330 x 89 x 242 330 x 164 x 242
Gewicht 8 kg 13,5 kg
Zubehoér: Leistungssteckersatz / Signalsteckersatz / Schirmklemme SK 20

1) Bei kleineren elektrischen Drehfrequenzen (fo) gelten kiirzere Zeiten
2) Ohne Montageplatte
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Technische Daten:
Typ ARS 2320w ¥ ARS 2360 W ¥
Versorgungsspannung 3x230..480V AC 10 %, 50....60 Hz
Alternative DC-Einspeisung 60 .. 700 VDC
Steuerspannung 24 V DC [+ 20%)]
Zwischenkreisspannung 560 V DC
Takifrequenz Variable Taktfrequenz bis 12,5 kHz

a Daten fiir Betrieb an 3 x 400 V AC, 50 Hz
Nennausgangsleistung 12 kVA 20 kVA
Max. Ausgangsleistung fur 3 s 25 kVA 50 kVA
Nennausgangsstrom 20 Aeif 60 Aeit

Max. Ausgangsstrom fiir 3 s

50 Acft (for = 6Hz) "

120 Aeft (fo = 6Hz)

Stromderating ab ... Kein Dearing bis 12,5 kHz 7,5 kHz
Interner Bremswiderstand 47 Q 23,5 Q
Dauer- / Impulsleistung 110 W /12 kW 220 W/ 23 kW

Externer Bremswiderstand

SOQSRextS1OOQ

189SRextS759

Haltebremse

24V DC, max. 2 A

Zertifizierung

UL in Vorbereitung

Abmessungen in mm (HxBxT) 2 330 x 89 x 170 330 x 164 x 170
Gewicht 8 kg 13,5 kg
Zubehoér: Leistungssteckersatz / Signalsteckersatz / Schirmklemme SK 20

1) Bei kleineren elektrischen Drehfrequenzen (fo) gelten kiirzere Zeiten

2) Ohne Montageplatte

3) Fir den Einsatz in wassergekiihiten Anwendungen (W = Optionaler Anschluss Wasserkiihlung — ,Cold Plate Technology*)

Tel.  04521-73952
Fax 04521-74279
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Feldbus im Grundgerat

CANopen

Ein CANopen-Interface ist bei der Geratefamilie
ARS 2000 integriert und somit immer verflgbar.
Es enthalt das Protokoll gemaB der CANopen-
Standards DS 301 und DSP 402

Ethernet

Das Ethernet-Interface kann Uber eine UDP/IP
Verbindung z. B. flr Fernwartung oder als Feld-
busverbindung eingesetzt werden. Dabei ist eine
Ubertragung von Soll- und Istwerten, eine Fehler-

Technologiemodule

Die Servopositionierregler ARS 2000 las-
sen sich mit zusatzlichen Techno-
logiemodulen erweitern. Die Module kén-
nen einfach in einen der beiden vorhan-
denen Technologie-Slots einge-steckt
werden.

So lasst sich der Servopositionierregler
mit bis zu 16 digitalen 1/Os oder verschie-
denen Feldbusmodulen erweitern oder
nachristen

HEINRICH|LWOLF

Antriebs- und Steuerungstechnik GmbH & Co. KG

Netzwerk-Topologie Line

CANopen Teilnehmer Slave

Max. Teilnehmerzahl 127

Kommunikationsprofil DS 301 Version 4.02
DSP 402 Version 2.0

Baudrate Bis 1 MBaud

Anzahl PDO 4 RPDO, 4 TPDO

Zykluszeit Bis 1 ms

analyse, das Laden uns Speichern von Parame-
tersatzen, das Einstellen einzelner Parameter
sowie das Anzeigen von Werten Uber die Oszil-
loskop-Funktion méglich.

'\\
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Technologiemodule

Technologiemodul PROFIBUS-DP

Das PROFIBUS-Interface ist ein  Slave-
Feldbusmodul mit dem Kom-munikationsprofil
PROFIBUS-DP.

Es dient zur Vernetzung des Servo-reglers mit
einem PROFIBUS-DP-Master. In dem
PROFIBUS-Interface sind bereits Busabschluss-
widerstdnde vorhanden, die (ber DIP-Schalter
aktiviert werden kénnen. AuBerdem stehen S7-
Funktionsbausteine zur Verfligung, die eine einfa-
che Ein-bindung in S7-Steuerungsprogamme
erlauben.

Zusétzliche Beispielprojekte, die auf die im ARS
2000 vorhandenen Telegrammaufbau abgestimmt
sind, zeigen anschaulich die komplette Einbin-
dung des ARS 2000 in S7-Projekte.

Die Geréatefamilie ARS 2000 deckt mit dem
PROFIBUS-Interface Teile der PROFIDRIVE
Spezifikation ab.

Technologiemodul Sercos Il

Das SERCOS-Interface ist ein  Slave-
Feldbusmodul, mit dem die Servopositionierregler
ARS 2000, z.B. in Echtzeitanwendungen fir
Werkzeugmaschinen, eingesetzt werden kdnnen.

SERCOS ist eine weltweit genormte digitale
Schnittstelle zur Kommunikation zwischen Steue-
rungen und Antrieben. Hiermit lassen sich nume-
risch gesteuerte, hochdynamische Antriebsappli-
kationen im Maschinenbau realisieren. Dabei
werden Daten zwischen der CNC und dem ARS
2000 dber Lichtwellenleiter ausgetauscht und so
gegenseitige Stérbeeinflussungen vermieden.

Kenndaten des SERCOS-Interfaces:

» Ubergabe von Sollposition, -drehzahl oder
—drehmoment

» Anzeige und Eingabe aller antriebsinternen
Daten, Parameter und Diagnosewerte (ber
Buskommunikation

» Optimale Lésung fir schnelle und hochge-
naue Anwendungen

Tel.  04521-73952
Fax 04521-74279

HEINRICH WOLF GmbH & Co. KG

HEINRICH|LWOLF

Antriebs- und Steuerungstechnik

Netzwerk-Topologie
Profibus Teilnehmer
Max. Teilnehmerzahl

Kommunikationsprofil

Baudrate

Netzwerk-Topologie
SERCOS-Teilnehmer
Max. Teilnehmerzahl
Kommunikationsprofil
Baudrate

Zykluszeit

Roéntgenstr. 1

D-23701 Eutin

GmbH & Co. KG

Linie (mit Abschlusswiderstédnden)
Slave

126

PROFIBUS-DP VO

9,6 — 12.000 kBit/s
(automatische Erkennung)

Lichtwellenleiter-Ring

Slave

Abhangig von der Baudrate
GemanB Compliance Class A und B
2 — 16 MBit/s (einstellbar)

bis 500us

L

| Ev
i

®
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Technologiemodule

Technologiemodul EtherCAT

Der Servopositionierregler ARS 2000 mit Techno-
logiemodul EtherCAT unterstlitzt das CoE-Protokoll
(CANopen over EtherCAT) unter Verwendung des
FPGA ESC20. Damit werden die CANopen-Kom-
munikationsobjekte (iber das EtherCAT-Telegramm
getunnelt. D.h. die einzelnen Objekte, die Uber das
CoE Protokoll im Servopositionierregler ARS 2000
angesprochen werden kénnen, werden intern an die
bestehende CANopen Implementierung weiterge-
reicht und dort verarbeitet.

Kenndaten des EtherCAT-Interfaces:

» EtherCAT entsprechend IEEE-802.3u
( 100Base-TX ) mit 100Mbps ( vollduplex )

»  Stern- und Linientopologie

»  Steckverbinder: RJ45

» Potential getrennte EtherCAT Schnittstelle

> Kommunikationszyklus : 1ms -

»  Zyklische (PDO-Kommunikation) und azyklische -
Datenlibertragung (SDO-Kommunikation)

»  Unterstitzung des Merkmales ,Distributed

Clocks* zur zeitlich synchronen Sollwertiiber-
nahme nach IEEE 1588

» LED-Anzeigen fur Betriebsbereitschaft und
Link-Detect

Technologiemodul EA88

Die Klemmenerweiterung fiir den Servopositionier-
regler ARS 2000. Der Servopositionierregler kann
mit bis zu zwei Modulen EA88 mit insgesamt 16
digitalen I/Os zusatzlich ausgerlstet werden.

P
"

Kenndaten des EA88-Interface:

» 8 digitale Eingénge

» 8 individuell schaltbare digitale Ausgange

» Ein-/ Ausgéange Uber Optokoppler potenzialge-
trennt

» Ein-/ Ausgange kurzschluss-, verpolungs- und
Uberlastgeschitzt

BASRRABAASN AAsAARsaa
-
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Technologiemodul mc 2000

MC 2000 Drive-In 4-Achs-Motion Coordinator

Das Technologiemodul MC 2000 Motion
Coordinator steuert mehrachskoordiniert bis zu
vier Servoachsen aus der Servopositionier-
familie ARS 2000 an.

Mit dem MC 2000 sind komplexe Bewe-
gungssteuerungen

schnell und einfach realisierbar, zum Bei-
spiel:

» elektronische Kurvenscheiben und Getrie-
be

» verbundene Achsen

» Punkt-zu-Punkt-Positionieren

» mehrere Interpolationsarten

Das MC 2000 Modul wird dafir einfach in den
ARS 2000 integriert und steuert als Master
Uber CANopen DSP 402 bis zu drei weitere
ARS 2000 Servoachsen. Zuséatzlich kann ein
externer Encoder direkt Gber den ARS 2000
angeschlossen und als weitere Achse vom MC
2000 ausgewertet werden. Alle im ARS 2000
standardmaBig vorhandenen I/Os kdnnen da-

bei verwendet werden. Zusatzlich kann der Systemintegration .

ARS 2000 mit dem I/O-Modul EA88 erweitert Optional kann ein HMI (Human-Machine-Interface)
werden. Ein zweites CAN-Interface steht fiir die Uber die RSA485 Schnittstelle des MC 2000 direkt
Einbindung von externen CAN I/Os Gber den angeschlossen werden. Mit der ebenfalls vorhan-
Master zur Verfigung. denen RS232 Schnittstelle wird das Technologie-

modul MC 2000 mittels PC mit dem multitaskingfé-
i higen Software-Tool ,,Motion Perfect “ mit einer
' groBen Anzahl vorgefertigter BASIC-Befehle
schnell und einfach programmiert.

e

-

Im Vollausbau

4 Servopositionerregler ARS 2000 -

verbunden “ANopen DSP402 mit MC 2000 im

Master Servopositionerregler.

Tel. 04521-73952 HEINRICH WOLF GmbH & Co. KG | Réntgenstr. 1| D-23701 Eutin info@wolf-eutin.de
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Technologiemodul mc 2000

A
\

Features

Kompakt

» Plug-In-Modul direkt im Servoregler
ARS 2000 steuert bis zu 4 reale
Servoachsen

» Einfachste Verdrahtung Gber CAN-Bus

Schnell

> 1 ms Zykluszeit bei bis zu 4 Servoachsen

> Kirzeste Inbetriebnahme mit der Trio Mo-
tion BASIC-Software mit einer groBen An-
zahl vorgefertigter Befehle

> High-speed Sample Eingang zur schnellen
Istwerterfassung und Auswertung

Einfach

» Anwendungsprogrammierung mit der be-
wahrten Trio Motion Software
»Motion Perfect “

» Programmerstellung komplexer Bewe-
gungsablaufe wie Camming, Gearing oder
interpolierende Mehrachs- Bahnfahrten

» Minimierung der externen Verdrahtung
durch Integrierung des MC 2000

HEINRICH|LWOLF

Antriebs- und Steuerungstechnik

GmbH & Co. KG

Technische Daten:MC 2000

GroBe (L X B X H)
Temperaturbereich

Stromverbrauch

Max. Anzahl der Achsen

Zykluszeit Servoantriebe

Integrierte digitale Eingédnge

Integrierte digitale Ausgéange

Integrierte analoge Eingange

Integrierte analoge Ausgéange

Eingangsfunktion

Serielle Anschliisse

CAN Ports

Optional

Anwenderspeicher
Tabellenspeicher

Multi-tasking

EMV Standard
CANopen Protokoll

Zubehor

92 X 65 X 19 mm
0° Cbis50° C

Max. 350 mA /3,3 VDC und
100 mA /5 VDC (intern Uber
Servopositionierregler

ARS 2000)

8 (4 X Servoantriebe,
1 X Encoder, 3 X virtuelle)

1ms

6 X 24 VDC
(Uber Servopositionierregler
ARS 2000)

3 X 24 VDC
(Uber Servopositionierregler
ARS 2000)

3 X =10 VDC Uber
Servopositionierregler
ARS 2000

(1 X 16 Bit differentiell und
2 X 10 Bit single ended)

2 X =10 VDC, 9 Bit
(Uber Servopositionierregler
ARS 2000)

Forward limit / Reverse
limit / Datum / F Hold

1 X RS232 (Programmierung)
+1 X RS485 (HMI)

2 X CAN Interfaces (1 X
Remote Drives 1 MBaud und 1
X Remote CAN I/Os 500
kBaud Uber Servopositionier-
regler ARS 2000)

Externes I/O Modul (8 digitale
IN, 8 digitale OUT),

digitales Servicemodul (Uber
Servopositionierregler ARS
2000)

512 kBytes
32.000 Werte

2 Fast-Tasks
+5 Normal-Tasks

EN 61800-3

CiA Draft Standard
Proposal 402

RS232 Kabel fiir MC 2000

Tel.  04521-73952
Fax 04521-74279

HEINRICH WOLF GmbH & Co. KG

Roéntgenstr. 1
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Funktionale Sicherheitsmodule

HEINRICH|LWOLF

Antriebs- und Steuerungstechnik

GmbH & Co. KG

Standard FBA-Modul (Feldbus Aktivierungsmodul)

»

Ermdglicht das Aktivieren / Deaktivieren der
verschiedenen Feldbus-Systeme ohne metronix
ServoCommanderTM Software

Einstellung der Adressen zur Feldbus-
Kommunikation ist je nach Feldbus-System oh-
ne metronix ServoCommanderTM Software
maglich

Einstellung der Baudraten zur Feldbus-
Kommunikation ist je nach Feldbus-System oh-
ne metronix ServoCommanderTM Software
maoglich

Optionales Sicherheitsmodul FSM 2.0 STO

»

YV VVVVVYY

Erreicht in Maschinen STO (Safe Torque Off)
bis SIL 3 gemaB EN 61800-5-2 bzw. PLe ge-
man EN 13849-1

Schutz gegen unerwarteten Anlauf
Zweikanalige Abschaltung der Endstufe
Zertifiziert vom TUV

Reduzierung der externen Beschaltung
Kirzere Reaktionszeiten im Fehlerfall
Schnellerer Wiederanlauf, Zwischenkreis bleibt
geladen

Weitere Sicherheitsfunktion in Vorbereitung
(FSM 2.0 MOV)

Bedienpanel

Bedienpanel fur ARS 2000

Mit dem Bedienpanel fiir den ARS 2000 kénnen Sie
leicht den Antrieb testen und bedienen. Alle 1/Os sind
mit Schaltern bedienbar. Zustande werden mit LED’s
angezeigt. Mit analogen Potentiometern geben Sie
Sollwerte vor. Einzelne Positionssatze lassen sich mit
einem Auswahlschalter anwéhlen.

>

>

Tel.
Fax

Sehr einfaches AnschlieBen mit vorkonfektionier-
tem 25-poligem Anschlusskabel

Ein analoger Sollwertsteller + 10 VDC und zwei
analoge Sollwertsteller 0-10 VDC, davon einer
auf BNC-Buchse schaltbar fir externe Sollwert-
spannung = 10 VDC

Zwei analoge Monitor-Ausgange + 10 VDC, auf
BNC-Buchse geflihrt

16-stufiger Schalter fir die Positionierzielauswahl
mit 4 roten LEDs als Binaranzeige

04521-73952
04521-74279

HEINRICH WOLF GmbH & Co. KG

Roéntgenstr. 1

8 digitale schaltbare Eingénge, davon 6 mit gri-
ner LED-Kontrollanzeige

Darstellung von 4 digitalen Ausgangen mit je
einer roten LED als Anzeige

info@wolf-eutin.de
www.wolf-eutin.de

D-23701 Eutin
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Parametrierprogramm

Antriebe sollen méglichst schnell in Betrieb ge-
nommen werden. Mit dem ServoCommander™
steht lhnen ein Parametrierprogramm zur Verf(-
gung, dass eine komfortable und schnelle
Reglereinstellung mit dem PC erlaubt.

Gute Navigationsmdglichkeit durch grafische
Schaltflachen

Kontextsensitive Fenster

Einsatz von Assistenten (Wizards)
Mehrsprachig

Automatische Erkennung des angeschlos-
senen Servopositionierreglers ARS 2000
Automatische Benutzerfihrung bei der Erst-
inbetriebnahme

Automatische Motoridentifizierung
Oszilloskopfunktion (4-kanalig)
Gleichzeitige Anzeige von Ziel- und Istwer-
ten

Offline-Parametrierung

Laden und Speichern von Parametersatzen

Metronix ServoCommander™ verfiigt tiber
die folgenden Eigenschaften:

» Einfache Einstellung sédmtlicher
Reglerparameter

Ubersichtliche Anzeige von BetriebsgréBen
Anzeige der BetriebsgréBen optional in be-
nutzerspezifischen Einheiten

Grafisch orientierte Bedieneroberflache
Umfangreiche Onlinehilfe
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g2 metronix 1

servn drives

| ARS 2000
| metronix Se

| Drive configuration ool

rvoComrnander"" wants

Fiemes ARSIMOFSVASAYE

- Frmware AR5 ZmovasLis

e AU

Automatische Erstinbetriebnahme

v

Bringen Sie den Antrieb innerhalb weniger
Minuten zum Drehen, ohne dass Sie das
Handbuch lesen muissen.

HEINRICH|LWOLF

Antriebs- und Steuerungstechnik GmbH & Co. KG
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Mit Hilfe von Bildern und Ubersichtsgrafiken = e
finden Sie sich schnell und einfach zurecht. o
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Mehrsprachiger Klartext -
Alle Fenster und Parameter sind in Klartext T
beschrieben, Sie bendtigen keine umsténd- =%
lichen Codelisten. Mit der Online- Hilfe erfah- —
ren Sie schnell, was in den jeweiligen Mends 2
. . | I —
einstellbar ist. —
| ——
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