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High Performance Motoren

Doppelte Nennleistung

Die Leistungssteigerung wurde durch Opti-
mierungen der Motorwicklung, im Magnet-
kreis und der Warmeabfuhr erreicht. Zudem
konnten in den letzten Jahren weitere Fort-
schritte bei den Magnetwerkstoffen erzielt
werden, so dass ein grosser Teil der erziel-
ten Leistungssteigerung dem Einsatz von
starkeren Magneten zu verdanken ist.

Mit den High Performance Motoren kann
der Anwender mit Mehrkosten von lediglich
10% auf die annahernd doppelte Nennleis-
tung zurtickgreifen.

Ausgabe 15
Anderungen vorbehalten

Die hohere Leistung bei gleicher Bauform
erlaubt die problemlose Leistungssteige-
rung von bestehenden Maschinen und An-
lagen, ohne die mechanische Konstruktion
Uberarbeiten zu mussen. So lassen sich
auch altere Maschinen problemlos aufris-
ten. Zudem kénnen mit den neuen Linear-
motoren hoch dynamische Anwendungen
auf kleinstem Raum realisiert werden, die
zuvor nicht oder nur mit forcierter Kiihlung
realisierbar waren.

www.LinMot.com

Mehr Leistung bei
identischer Bauform

Die neuen Linearmotoren der High Performance
Serie P01-23x160H-HP bringen bei identischen
Abmessungen wie die Standard-Ausfihrungen

eine wesentliche Leistungssteigerung. Ein Plus
von 50% bei der Spitzenkraft, 70% bei der Dau-
erkraft und 20% bei der Geschwindigkeit ergibt

annahernd die doppelte Nennleistung.

Mechanische Kompatibilitat Unerreichte Dynamik

High Performance Linearmotoren setzten
neue Masstabe fiir extrem dynamische Be-
wegungen, die bisher nur mit mechani-
schen Kurvenscheiben realiserbar waren.

Die neuen High Performance Motoren wer-
den beispielsweise in Verpackungsmaschi-
nen als Antriebe fir flexible Hochleistungs-
Einschube fir leichte Produkte eingesetzt.
Dabei schiebt der Linearmotor 3 Produkte
pro Sekunde uber einen Weg von 220mmiin
die Verpackung. Bei sechs parallel laufen-
den Einschlben ergibt dies ein Maschinen-
leistung von Uber 1’000 Produkten pro
Minute!
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P01-23x80F-HP LinMot®

Spitzenkraft: 67N 70
Maximaler Hub: 100/130/160 60 / \
200/220/280 _ 50 / \ ——— E1100, 72VDC &
350/410/510 Z 40 E1001, 72VDC
690/780 = — E100, 48VDC
< 30
20
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SS Hub
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Motor Spezifikation 49§
Stecker Typ Kabel Typ
PO1- 23x80F-HP-R 23x80F-HP-R20
Maximaler Hub mm (in) 100 130 160 200 220 280 350 410 510 690 780
Kurzhubbereich SS mm (in) 40 70 100 140 160 220 290 350 450 630 720
Spitzenkraft E1100/E1001 N (Ibf) 67 (15.1)
Spitzenkraft E100 N (Ibf) 21 (4.7)
Kont. Kraft N (Ibf) 15 (3.5)
Kont. Kraft mit Lufter N (Ibf) 25 (5.6)
Randkraft % 63
Kraftkonstante N/A (Ibf/A) 9 (2.0)
Max. Strom @ 72vbc A 7.5
Max. Strom @ 48vDC A 75
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 7.3 (287)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 4.9 (193)
Phasenwider. 25/110 °C Ohm 4.2/5.5
Phaseninduktivitat mH 0.6
Therm. Widerstand °KIW 5.6
Therm. Zeitkonstante sec 1600
Statordurchmesser mm (in) 23 (0.91)
Statorlédnge mm (in) 162/177* (6.38/6.97%)
Statormasse g (Ib) 265 (0.58)
Lauferdurchmesser mm (in) 12 (0.47)
Lauferlange mm (in) 170 200 230 270 290 350 420 480 580 760 850
Laufermasse g (Ib) 125 150 175 210 230 280 340 390 475 625 700
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.1
Wiederholgenauigk. ES  mm (in) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004)
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PS01-23x80F-HP-R
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Kennzeichnug HP Léufer10 T
M5 x 15 Is durch zwei Nute Is
\ 170mmC 200mmC] 230mm
| Ll o 270mmr 290mmC] 350mm
6 1.10 | M5 x 15 420mm( 480mm( 580mm
- 6.10 760mm(] 850mm
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art Nr.
P01-23x80F/40x100-HP --> & PL01-12x170/130-HP 0150-1529
P01-23x80F/70x130-HP -> & PL01-12x200/160-HP 0150-1518
P01-23x80F/100x160-HP --> & PL01-12x230/190-HP 0150-1519
P01-23x80F/140x200-HP --> & PL01-12x270/230-HP 0150-1520
P01-23x80F/160x220-HP --> PS01-23x80F-HP-R 0150-1259 & PL01-12x290/250-HP 0150-1521
P01-23x80F/220x280-HP --> PS01-23x80F-HP-R20 0150-1260 & PL01-12x350/310-HP 0150-1522
P01-23x80F/290x350-HP -> & PL01-12x420/380-HP 0150-1523
P01-23x80F/350x410-HP --> & PL01-12x480/440-HP 0150-1524
P01-23x80F/450x510-HP -> & PL01-12x580/540-HP 0150-1525
P01-23x80F630x690-HP --> & PL01-12x760/720-HP 0150-1526
P01-23x80F/720x780-HP --> & PL01-12x850/810-HP 0150-1527

Motor Steckerbelegung ; F
‘
% a%u lj

Standardkabel S. 306

Fest- Motorflansch S. 316 Ab- lager

3 lager streifer
Kabellange: S. 320 S. 322 S. 320
P01-23x80..-HP-R20  0.2m ﬁ?@

High Flex Kabel S. 306 ]

Ph 1+ rot 1 A"b_

Ph 1- pink 2 Motorflansch S. 316 streifer

Ph 2+ blau 3 (( § S.322

Ph 2- grau 4 { }

+5VDC weiss A Roboterkabel S. 306 | !

GND innerer Schirm B eS80

Sinus gelb C .@-

Cosinus grin D

Temp. schwarz E Option externer Encoder S. 324 E?SIOO g?gg?}lzqmo’ B1100 S. 221 h
Schirm ausserer Schirm Geh.
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P01-23x160H-HP LinMot®

Spitzenkraft: 137N
Maximaler Hub: 160/200/220 150

280/350/410 / \ ——— E1100HC, 72VDC
510/690/780 E1100, 72VDC &

E1001, 72VDC

Kraft [_l:l]
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Max. Hub
SS Hub
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Motor Spezifikation

Stecker Typ Kabel Typ
PO1- 23x160H-HP-R 23x160H-HP-R20
Maximaler Hub mm (in) 160 200 220 280 350 410 510 690 780
Kurzhubbereich SS mm (in) 20 60 80 140 210 270 370 550 640
Spitzenkraft E1100 - HC N (Ibf) 137 (30.8)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 100 (22.5)
Kont. Kraft N (Ibf) 31 (7.0)
Kont. Kraft mit Lufter N (Ibf) 48 (10.7)
Randkraft % 56
Kraftkonstante N/A (Ibf/A) 12.5 (2.81)
Max. Strom @ 72vbc A 1"
Max. Strom @ 48vDC A 10
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 5.3 (208)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 3.5 (138)
Phasenwider. 25/110 °C Ohm 3.8/5.1
Phaseninduktivitat mH 0.54
Therm. Widerstand °KIW 2.7
Therm. Zeitkonstante sec 1300
Statordurchmesser mm (in) 23 (0.91)
Statorlédnge mm (in) 242/257* (9.53/10.12%)
Statormasse g (Ib) 450 (0.99)
Lauferdurchmesser mm (in) 12 (0.47)
Lauferlange mm (in) 230 270 290 350 420 480 580 760 850
Laufermasse g (Ib) 175 210 230 280 340 390 475 625 700
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.1
Wiederholgenauigk. ES  mm (in) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004)
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PS01-23x160H-HP-R
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)
M5 x 15 Is Kennzeichnug HP Laufer 10 Is T
\ durch zwei Nute 230mmO 270mmC 290mm
] / e~ o 350mm(J 420mm( 480mm
6 110 ‘ M5 x 15 580mm(] 760mm 850mm
- 6.10
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art Nr.
P01-23x160H/20x160-HP --> & PL01-12x230/190-HP 0150-1519
P01-23x160H/60x200-HP --> & PL01-12x270/230-HP 0150-1520
P01-23x160H/80x220-HP --> & PL01-12x290/250-HP 0150-1521
P01-23x160H/140x280-HP > PS01-23x160H-HP-R 0150-1254 & PL01-12x350/310-HP 0150-1522
P01-23x160H/210x350-HP > PS01-23x160H-HP-R20 0150-1255 & PL01-12x420/380-HP 0150-1523
P01-23x160H/270x410-HP > & PL01-12x480/440-HP 0150-1524
P01-23x160H/370x510-HP --> & PL01-12x580/540-HP 0150-1525
P01-23x160H/550x690-HP > & PL01-12x760/720-HP 0150-1526
P01-23x160H/640x780-HP --> & PL01-12x850/810-HP 0150-1527

Motor Steckerbelegung - 0]

Standardkabel S. 306

5 Los-
Fest- Motorflansch S. 316 Ab

| streifer lager
Kabellange: g_‘-‘ggo S. 322 S. 320
P01-23x160...-HP-R20 0.2m QT'E'E 4.1:1’==‘=E

High Flex Kabel S. 306

Ph 1+ rot 1 Ab-

Ph 1- pink 2 Motorflansch S. 316 SirEEr
Ph 2+ blau 3 ( )) S.322
Ph 2- grat 4 Roboterkabel S. 306 I §

+5VDC weiss A

GND innerer Schirm B Lifter S. 319

Sinus gelb C .@-

Cosinus grin D Servo Controller

Temp. schwarz E Option externer Encoder S. 324 E1100-HC, B1100-HC S. 221
Schirm ausserer Schirm Geh.

Ausgabe 15
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P01-37x120F-HP LinMot®

Spitzenkraft: 255N 250
Maximaler Hub: 120/180/240/280/
380/480/580/680/ Z o E1100-HC, 72VDC
780/880/1080/ = E1100. 79UDC &
E ,
1280/1480mm v E1001, 72VDC
50
Max. Hub
SS Hub
//
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Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
PO1- 37x120F-HP-C 37x120F-HP-C20
Maximaler Hub mm (in) 120 180 240 280 380 480 580 680 1080 1280 1480
Kurzhubbereich SS mm (in) 40 100 160 200 300 400 500 600 1000 1200 1400
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 255 (57.3)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 136 (30.6)
Kont. Kraft N (Ibf) 51 (11.5)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 92 (20.7)
Randkraft % 67
Kraftkonstante N/A (Ibf/A) 17 (3.83)
Max. Strom @ 72vbc A 15
Max. Strom @ 48vDC A 15
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 3.9 (154)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 2.6 (102)
Phasenwider. 25/110 °C Ohm 2.35/3.2
Phaseninduktivitat mH 1.6
Therm. Widerstand °KIW 3.2
Therm. Zeitkonstante sec 3100
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 216/227* (8.5/8.94%)
Statormasse g (Ib) 740 (1.63)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 240 300 360 400 500 600 700 800 1000 1200 1400 1600
Laufermasse g (Ib) 510 650 800 880 1110 1350 1580 1810 2270 2740 3170 3640
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.1
Wiederholgenauigk. ES  mm (in) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004)
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PS01-37x120F-HP-C
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Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x120F/40x120-HP —> &  PL01-20x240/180-HP 0150-1505
P01-37x120F/100x180-HP > & PL01-20x300/240-HP 0150-1506
P01-37x120F/160x240-HP > & PL01-20x360/300-HP 0150-1507
P01-37x120F/200x280-HP —> & PL01-20x400/340-HP 0150-1508
P01-37x120F/300x380-HP > & PL01-20x500/440-HP 0150-1509
P01-37x120F/400x480-HP > PS01-37x120F-HP-C 0150-1251 & PL01-20x600/540-HP 0150-1510
P01-37x120F/500x580-HP > PS01-37x120F-HP-C20 0150-1252 & PL01-20x700/640-HP 0150-1511
P01-37x120F/600x680-HP > & PL01-20x800/740-HP 0150-1512
P01-37x120F/700x780-HP > & PL01-20x900/840-HP 0150-1513
P01-37x120F/800x880-HP > & PL01-20x1000/940-HP 0150-1514
P01-37x120F/1000x1080-HP —> &  PL01-20x1200/1140-HP 0150-1515
P01-37x120F/1200x1280-HP - & PL01-20x1400/1340-HP 0150-1516
P01-37x120F/1400x1480-HP —> & PL01-20x1600/1540-HP 0150-1517

Motor Steckerbelegung

Kabellange:
P01-37x120...-HP-C20 0.2m

Ph 1+ rot

Ph 1- pink

Ph 2+ blau

Ph 2- grau

+5VDC weiss

GND innerer Schirm
Sinus gelb

Cosinus grin

Temp. schwarz

Schirm ausserer Schirm

Ausgabe 15
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Gehause

Standardkabel S. 306

=™

High Flex Kabel S.306

="

Roboterkabel S. 306

L

Option externer Encoder S. 324

streifer
S. 322

streifer
S. 322

Lifter S. 319

www.LinMot.com

=

Ab-
streifer
S. 322

Los-
lager
S. 320

Motorflansch S. 316

Ab-
streifer
S. 322

Motorflansch S. 316

Servo Controller
E1100-HC, B1100-HC S. 221
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P01-37x240H-HP

Spitzenkraft: 504N 500
Maximaler Hub: 240/280/380/480
580/680/780/880 . 400
1080/1280/1480mm £ 500 / N
< 200
100
0
- Max. Hub .
SS Hub

E1100-XC, 72VDC

N E1100, 72VDC &
E1001, 72VDC

/L

B/

19 30
336 /347"
Motor Spezifikation 49§
Stecker Typ

Maximaler Hub
Kurzhubbereich SS
Spitzenkraft E1100-XC
Spitzenkraft E1100 / E1001
Kont. Kraft

Kont. Kraft mit Lufter
Randkraft
Kraftkonstante

Max. Strom @ 72vbc
Max. Strom @ 48vDC
Max. Gesch. @ 72vDc
Max. Gesch. @ 48vDC

PO1-

mm (in)

mm (in)
N (Ibf)
N (Ibf)
N (Ibf)
N (Ibf)
%

N/A (Ibf/A)
A
A

m/s (in/s)

m/s (in/s)

Phasenwider. 25/110 °C Ohm

Phaseninduktivitat
Therm. Widerstand
Therm. Zeitkonstante
Statordurchmesser
Statorlange
Statormasse
Lauferdurchmesser
Lauferlange
Laufermasse
Wiederholgenauigkeit
Linearitat
Wiederholgenauigk. ES
Linearitat ES

192

mH

°KIW

sec
mm (in)
mm (in)
g (Ib)
mm (in)
mm (in)
g (Ib)
mm (in)
%
mm (in)
mm (in)

37x240H-HP-C

240 280 380 480 580 680
40 80 180 280 380 480

504

190

85

160

58

24

21

16

2.7

1.8

2.3/31

1.3

2.2

3250

37

336/347*

1385

20
360 400 500 600 700 800
800 880 1110 1350 1580 1810

+0.05

0.1

+0.01

+0.01

www.LinMot.com

Abmessungen mm
*Kabel Typ

Kabel Typ

37x240H-HP-C20

780 880 1080 1280 1480
580 680 880 1080 1280
(113.3)
(42.7)
(19.1)
(36.0)

(54)

(106)
(71)

(1.46)

(13.23/13.66%)

(3.05)

(0.79)

900 1000 1200 1400 1600
2040 2270 2740 3170 3640
(0.0020)

(+0.0004)
(0.0004)

Ausgabe 15
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; 7/ durch zwei Nute e 360mm0] 400mmC 500mm| £
=} 600mm{ 700mm(] 800mm(] T
)] [ﬁ\ M8 x 20 P ' 900mm 1 1000mm( 1200mm!’
8 1.20 | 1400mm(1600mm
8.80
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240H/40x240-HP -> & PL01-20x360/300 0150-1507
P01-37x240H/80x280-HP -> & PLO01-20x400/340 0150-1508
P01-37x240H/180x380-HP -> & PL01-20x500/440 0150-1509
P01-37x240H/280x480-HP --> & PLO01-20x600/540 0150-1510
P01-37x240H/380x580-HP --> PS01-37x240H-HP-C 0150-1257 & PL01-20x700/640 0150-1511
P01-37x240H/480x680-HP --> PS01-37x240H-HP-C20 0150-1258 & PL01-20x800/740 0150-1512
P01-37x240H/580x780-HP --> & PL01-20x900/840 0150-1513
P01-37x240H/680x880-HP -> & PL01-20x1000/940 0150-1514
P01-37x240H/880x1080-HP --> & PL01-20x1200/1140 0150-1515
P01-37x240H/1080x1280-HP -> & PL01-20x1400/1340 0150-1516
P01-37x240H/1280x1480-HP --> & PL01-20x1600/1540 0150-1517

Motor Steckerbelegung - 0
Standardkabel S. 306 _
Fest Ab-. Motorflansch S. 316 Ab-. Las
lager streifer streifer  lager
Kabellange: S 320 S-322 S.322 S.320

P01-37x240...-HP-C20 0.2m

Ph 1+ rot

Ph 1- pink

Ph 2+ blau

Ph 2- grau

+5VDC weiss

GND innerer Schirm
Sinus gelb

Cosinus grin

Temp. schwarz

Schirm ausserer Schirm

Ausgabe 15
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Gehause

="

High Flex Kabel S. 306

=™

Ab-
streifer
S. 322

Motorflansch S. 316

Roboterkabel S. 306

.@- Lifter S. 319

Option externer Encoder S. 324

www.LinMot.com

Servo Controller:
E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221

Ab-
streifer
S. 322
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